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Taktile Umsetzung des Diagramms

Aktuelle Position ermitteln

Zielort eingeben

Abkürzungen einbeziehen sonst

Wege einbeziehen

Route berechnen

Route ausgeben

@startuml

start

fork

:Aktuelle Position ermitteln;

fork again

:Zielort eingeben;

if() then (Abkürzungen einbeziehen)

:Wege einbeziehen;

else (sonst)

endif

endfork

:Route berechnen;

:Route ausgeben;

stop

@enduml
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